Model sonaru Gemini *! Micron Gemini Gemini 720ik Gemini 1200ik D M D

Czestotliwos$¢ pracy 720kHz 720kHz 720kHz 1200kHz

Maksymalny zasieg 50m 120m 120m 50m

Widok w poziomie 90° 120° 120° 120° WyS’WietIacz montowany na masce
Rozdzielczos¢ zakresu 8mm 8mm 4mm 2.4mm

z sonarem wielowigzkowym Gemini
DMD - T Wersja na uwiezi (standardowa uwiez 100 m)
DMD - U Wersja bez uwiezi

Specyfikacja monokla

Wymagana moc 0.5W

Gtebokos$c¢ robocza 100m
Wejscie wyswietlacza RGB, HSYNC, VSYNC
Rozdzielczo$¢ wyswietlacza | SVGA (800 X 600)

Zigcze SubConn Micro Circular series

0.09kg /0.2lbs

| Waga w wodzie

Komputer podwodny

Wymagana moc *2 10W @ 20 - 42 VDC
Gtebokos$¢ robocza 100m

Ztgcze SubConn Micro Circular series
Waga w wodzie 0.54kg

Surface Control Unit (SCU)
(uzywany tylko z DMD-T)

Wytrzymata obudowa SCU

Laptop - Toughbook 55

Zasilanie Wewnetrzny akumulator Wewnetrzny akumulator
Czas pracy >4 godziny (dla systemu z dwoma akumulatorami) Do 19 godzin pracy
Klasa IP Odpornos¢ na warunki atmosferyczne IP53

Akumulator Li-ion Li-ion

Waga w powietrzu 8kg (plus laptop) 2kg

Dtugos¢ przewodoéw 100m

Uwigz (uzywany wytgcznie z DMD-T)

Ztgcze SubConn Micro Circular series

Waga w wodzie 0,073 kg (na metr)

System zasilania akumulatorowego (uzywany tylko z DMD-U)

Moc wyjsciowa 24V, 10Ah (nom)

Gtebokos$¢ robocza 250m
Czas pracy >5 godzin
Akumulator NiMH
Waga w wodzie 3.4kg

Sterowanie podwodne (uzywane tylko z DMD-U)

Typ sterowania 3-przyciskowy, obstugiwany recznie aktywny kontroler wykorzystujgcy przetaczniki piezoelektryczne

Gtebokos$c¢ robocza 100m

Ztgcze SubConn Micro Circular series

:‘ Petna specyfikacja sonaru znajduje sie w odpowiedniej karcie produktu
2Nie pozwala na dotgczanie akcesoriow
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Wyswietlacz montowany na masce
z wielowigzkowym sonarem Gemini

4 \
Gtéwne cechy System DMD zostat zaprojektowany, aby zaeewnic’:
nurkom mozliwo$¢ nawigaciji i przeprowadzania inspekcji

Idealna do srodowisk o zerowej widocznosci w warunkach zerowej widocznosci.

Sonar wielowigzkowy Gemini Wykorzystanie sonaréw wielowigzkowych z serii Gemini

Kompaktowy, lekki i przenosny pozwala uzytkownikowi wybra¢ najbardziej odpowiedni

Zestaw akumulatoréw podwodnych dla nurkéw

- — — sonar do rodzaju wymaganej operacji. Najmniejszy na Sonar Sonar —
Opcje na uwiezi i bez uwiezi Swiecie sonar wielowigzkowy Micron Gemini zapewnia %/ — @ \L@/j‘;/ — _
Trwata i solidna konstrukcja podstawowe mozliwosci nawigacyjne, pozwalajgc nurkowi Mcnwe _ — Uwiez Zaslacz Monoae  — I/\‘{ — Kontroler reczny

zlokalizowac¢ duze struktury lub obiekty podczas pracy. @))) _ &2
Wszystkie systemy DMD skladaja &
sie z 4 kluczowych elementow: Tam, gdzie wymagany jest wyzszy stopien rozdzielczosci, nurek moze zdecydowaé System na uwiezi (DMD-T) jest przeznaczony przede System bez uwiezi (DMD-U) pozwala nurkowi dziata¢
sie na sonar wielowigzkowy Gemini 720ik lub Gemini 1200ik, ktére zapewniajg wszystkim do nurkowan powierzchniowych, w ktérych catkowicie niezaleznie od potgczenia powierzchniowego,
©))) 2wiekszony zasieg, rozdzielczos¢ i pole widzenia. Te wysokiej jakosci sonary dostarczgna uwiez Jfa'c:zy nurk.a z powierzchnig, a , a sam nurek pr,ze!mUJe kontrole nad dziataniem s.ona'ru.
Wyswietlacz Monocl wielowiazkowe zapewniaja nurkowi wysoki stopieh pewnosci podczas pracy w sterowanie sonarem jest przejmowane przez zespot Jest to szczegolnie korzystne, gdy nurek chce dziatac w
wsparcia. Ten sam system DMD-T moze by¢ uzywany sposob ukryty lub gdy istnieje ryzyko, ze uwiez moze

warunkach zerowej widoczno$ci i umozliwiajg prowadzenie poszukiwan znacznie i , i .
Komputer podwodny przez ptetwonurkéw, w przypadku ktérych dopuszczalne zostac¢ zaczepiona.

wydajniej niz  przy uzyciu konwencjonalnych  technik  poszukiwania. jest przymocowanie do powierzehni za pomoca uwiezi.

Q

Sonar wielowigzkowy Systemy DMD zostaty zaprojektowane do uzytku z Inodive system szyn akcesoriow,
umozliwiajgcy korzystanie z systemu DMD z szerokg gamg masek i hetmow

System i sterowanie nurkowych. Wszystkie sonary Gemini, gdy sa dostarczane z systemem DMD, sg Korzystajgc z systemu DMD, nurek ma mozliwo$¢ ogladania obrazu sonaru na monoklu zamontowanym na nurku, co

|
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wyposazone w interfejs Inodive, aby umozliwié bezproblemows instalacje na pozwala mu szybko i skutecznie zlokalizowa¢ interesujgce go cele. System DMD-U umozliwia nurkowi dostosowanie

masce/hetmie nurkowym. ustawien za pomocg niestandardowego kontrolera recznego i rejestrowanie interesujgcych danych na komputerze

podwodnym, podczas gdy system DMD-T umozliwia nurkowi wspierajgcemu na powierzchni dokonanie wszelkich
Zasilanie i sterowanie systemem

DMD moze odbywa¢ sie poprzez
potgczenie na uwiezi z powierzchnia,
gdzie operator na gorze kontroluje to,
co widzi nurek, lub nurek moze
pracowac autonomicznie bez
potrzeby potgczenia z powierzchnig,
wykorzystujgc pakiet baterii nurka i
reczny kontroler DMD.

niezbednych regulacji ustawien sonaru i podswietlenie wszelkich interesujgcych celéw do zbadania przez nurka.
System szyn Inodive upraszcza montaz i demontaz systemu DMD. Pozwala to na usuniecie sonaru z maski/hetmu i
przymocowanie go do uchwytu pistoletowego sonaru Gemini, gdzie moze to czasami oferowac¢ pewne korzysci, takie
jak trudno dostepne obszary lub gdzie inny kat widzenia sonaru moze by¢ korzystny.

Innowacyjna konstrukcja Monocle pozwala na doktadne umieszczenie go na-hetmie / masce nurka, a jednoczesnie
mozna go tatwo podnie$¢ z widoku nurka, a nastepnie zastgpi¢ z powrotem w tej samej pozycji przez nurka, gdy jest to
wymagane. w razie potrzeby.
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